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0815 0gi00 Accueil des participants

08:00  10:00 Discours d'inauguration

10:00 10:30

1030 1100 Pause café

Comanipulation robotique d'une sonde échographique
our l'infiltration articulaire. Léveillé Pierrick et al

11:00 1115

1115 1130

Effet du confinement frontal et latéral sur une plague
chauffée verticale avec refroidissement diphasique.
Daoud Jean et al. kol
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Véronique Plichon
Magali Bigey
Olivier Goncalves
Thierry Grosdidier
Dalila Tamzalit
Patrice Wira
Roxane Massion
Eric Campo
Sébastien Laborie
Nicolas Chanavat
Sonia Lefeuvre
Jacques Poisat
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Modeling Deformations in Soft Robotic Arms : From
g ! . Conception et déploiement d'une architecture de
Euler-Bernoulli to Cosserat Theory. Jridi Samar et al. N . .
17:00 17:15 Maison Intelligente avec des Agents IA basés sur des
*3;? LLM. Campo Eric et al.
L
17:15  17:30 Déplacements vers les amphithéatres

Résultats de l'enquéte ADIUT Recherche : Antonietta Specogna

19:00  23:00 DINER DE GALA
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Cloture du CNRIUT 2026 et annonce du CNRIUT 2027




MR 180 POSTERS

Chargeur de véhicule électrique a haut rendement employant un étage de conversion matriciel - Sagara Issa et al.

MR 180 DEMONSTRATEURS







